
Povzetek vsebine

V zadnjih dvajsetih letih sta dve novi tehniki dali zelo pomemben.prispevek k nu-
meriinemu reSevanju nelinearnih sistemov enadb. Ena izmed njiju se imenuje prediktor -
korektor (PC) metoda zveznega nadaljevanja ali homotopna metoda.

Na kratko povedano izgleda homotopna metoda takole.
Recimo, da Zelimo poiskati re5itev sistema lf nelinearnih enaib v l{ spremenljivkah, na

primer
F ( r )  :  $ ,

kjer je F : SN -+ nN gladka funkcija. Zamislimo si primer, ko vnaprej zelo malo vemo o
niclah funkcije F. ee namrei imamo dobro aproksimacijo rs nicle f', je najbolje uporabiti
kar algoritem Newtonovega tipa, definiran z iteracijsko formulo

r i+L ; :  r i  -  A; -1 F(ru) ,  t  :  0 ,  1 , . . . ,

kjer je A; neka razumna aproksimacija Jacobi ana F' (r;).
ee dobrega zai,etnega pribliZka ne poznamo, bo iteracija pogosto odpovedala. Zato za

pomod uporabimo homotopij o ali zvezno deformacijo H : ftN x & --l ftN tako, da je

H ( t , \ )  :  G ( r ) ,  H ( r , $ ) :  F ( r ) ,

kjer je G : ftN ---+ nff neka gladka funkcija z znanimi niilami in je H tudi gladka. Pogosto
izberemo konveksno homotopijo

H( r , \ ) : :  )G( r )  +  (1  -  ) ) r ( r ) ,

in posku5amo slediti implicitno definirani krivulji c€ H-t (0) od zai,etne tocke (r1,1) (kjer
je 11 nidla G) do re5itve (t,0). ee to uspe, smo nasli nidlo e funkcije f,. Druga standardna
deformacija, ki se tudi pogosto uporablja, pa je globalna homotopija

I / ( r ,  ) )  : :  F( r )  -  . \F(21) .

PC metoda nam daje odgovor na vpra5anje, kako ucinkovito numericno slediti implicitno
definirani krivrrlji.
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