Povzetek

V fiziki, gradbenistvu, ekonomiji, biologiji in Se mnogo drugih vedah naletimo na veliko
problemov, kjer je potrebno resiti sistem nelinearnih ena¢h. V splosnem je sistem nelin-
earnih enach tezko resiti. Sistem lahko resimo z Newtonovo metodo. Netrivialno vprasanje
je, kako poiskati dober zacetni priblizek, ki je nujno potreben za uspesnost Newtonove
metode. V zacetku osemdesetih let dvajsetega stoletja so metode zveznega nadaljevanja
doprinesle velik prispevek k numeri¢nem resevanju nelinearnih sistemov enacb.

V diplomskem delu sem predstavil osnove metod zveznega nadaljevanja. V problem
vgradimo enoparametricno funkcijo, homotopijo, recimo s parametrom A. Homotopijo
izberemo tako, da je pri vrednosti parametra A\ = 0 enaka enostavnemu problemu, katerega
reSitev poznamo, pri vrednosti A = 1 pa je enaka problemu, katerega resitev iS¢emo.
Resitev enache, kjer je homotopija enaka ni¢, je krivulja parametrizirana s parametrom .

Posebej sta predstavljeni metoda prediktor-korektor in odsekoma linearna metoda. Z
njima sledimo homotopski krivulji, tako da pridemo iz resitve enostavnega problema k
reSitvi iskanega problema. Ob koncu diplomskega dela je prikazana Se implementacija
metode prediktor-korektor v jeziku matlab. Naredil sem nekaj razlicnih implementacij in
jih primerjal na testnih primerih.
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