Povzetek

V diplomskem delu sem predstavil osnovne principe delovanja GPS sistema,
algoritme za doloc¢anje pozicije in napake ter vpliv napak GPS sistema na
to¢no pozicioniranje. Delo je razdeljeno na tri pomembne sklope GPS sistema.
V prvem so opisani trije bistveni segmenti, potrebni za delovanje sistema in
podanih nekaj tehni¢nih podatkov o signalu in nac¢inu merjenja na podlagi
signala. V drugem delu sta najprej predstavljena dva starejsa algoritma za
dolo¢anje pozicije. Prvi je primer iterativne resitve navigacijskega problema z
Newtonovo metodo. Drugi je primer direktne reSitve navigacijskega problema,
ki je nastal zaradi tezav pri reSevanju z iteracijskimi algoritmi. Tezavi sta pred-
vsem zacetni priblizek in racunska zahtevnost. Predstavljeni algoritem je delo
S. Bancrofta in se imenuje Bancroftov algoritem. Opisu teh algortimov sledijo
novejsi ali alternativni algoritmi, ki nam dajo direktno reSitev. Prednosti teh
algoritmov v primerjavi z Bancroftovim se pokazejo predvsem pri rac¢unski za-
htevnosti. V zadnjem delu so predstavljene razne napake na GPS sistemu in
njihov vpliv na to¢nost pozicije, ki jo dolo¢imo s sistemom. Na koncu poglavja
o napakah GPS sistema je podana Se uporaba izreka o implicitni funkciji, ki
nam da informacijo o tem, kako velike so lahko napake zaradi netoCnega Casa.
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