Povzetek

Matematika je kraljica vseh znanosti.
Zaljubljena je v resnico, oblecena pa preprosto in jasno.
Dvorec te vladarice obdaja gosto trnje in kdor
bt ga rad dosegel, mora skozi goscéavo.

Slucéajgni popotnik ne opazi na dvorcu ni¢ privlacénega.
Lepota se odpira samo razumu, ki ljubi resnico
in je prekaljen v boju s teZavami, kaZe izredno
nepremagljivo tezZnjo po navadno zapletenih,
vendar neizérpanih in vzvisenth razumskih uzitkih,
lastnih sama ¢loveski naravsi.

(J.Sniadecki, poljski matematik in filozof, 1756-1830)

Beseda matematika izhaja iz grske besede manthanein, ki pomeni uciti se.
Matematika je za ¢lovestvo izredno pomembna veda, zavzema pa tudi pomem-
bno mesto v zivljenju vsakega posameznika. Sodi med najstarejse znanosti in
je nastala iz prakti¢nih potreb. Kot abstraktna znanost se je zacela razvijati
v 6. st.pr.n.st. v Gréiji.

Skozi stoletja so jo zaznamovali veliki mojstri matematike. Eden od njih je
bil tudi Aleksander Mihajlovi¢ Ljapunov, ruski matematik, mehanik in fizik.
V diplomski nalogi sem se najprej dotaknila njegovega zivljenja, in kot vidimo
iz zivljenjepisa je bil aktiven in uspeSen na razlicnih podrocjih, ter je veliko
prispeval k samemu razvoju matematike in ostalih smeri.

Diplomska naloga temelji na Ljapunovih teorijah, ki so povezane s samo
Ljapunovo enacbo. Govora je o teoriji stabilnosti in teoriji vztrajnosti (in-
erciji) matrik, najve¢ pa je povdarka na resitvi splosne linearne matri¢ne
enacbe AX — X B = (' in resitvi Ljapunove enacbe, s pomocjo transforma-
cije v diagonalne matrike ali s pomocjo inverzije matrik. Podala sem tudi
konkretne zglede, da lahko vidimo kako pridemo do resitev enac¢b po poti
diagonalizacije ali inverzije matrik. Diplomska naloga zajema tudi razlago
vseh pojmov, ki jih srecujemo, in ki jih moramo vedeti, da se lahko sploh
lotimo resevanja takih enacb.

Na koncu, ko zaokrozimo celoto diplomske naloge, smo bogatejsi z znanjem
Ljapunovih teorij in z znanjem reSevanja matriénih enach. Poblize spoznamo
tudi Ljapunova in njegovo pot, ter nekaj dolocenih stvari s katerimi je zaz-
namoval sam razvoj matematike.
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