Povzetek

V diplomski nalogi smo obravnavali stabilnostno teorijo za linearne in nelinearne avtonomne
dinamié¢ne sisteme dveh diferencialnih enacb.

V razdelku 1 smo analizirali asimptoticno obnaSanje linearnih avtonomnih dinami¢nih
sistemov v blizini kriticne tocke. Predstavili smo stabilnost in vse mozne tipe kriti¢ne
tocke.

V razdelku 2 smo obravnavali skoraj linearne avtonomne dinamic¢ne sisteme. Opisali smo,
kako lahko s pomocjo pripadajocega linearnega sistema dolo¢imo stabilnost in tip kri-
ticnih tock skoraj linearnega sistema.

V razdelku 3 smo predstavili energijsko metodo za dolocitev stabilnosti kriticnih tock za
konzervativne in nekonzervativne sisteme.

V razdelku 4 smo opisali posplogeno energijsko metodo znano kot direktna metoda Ljapunova
za dolocitev stabilnosti kritiéne tocke za splosen nelinearni avtonomni sistem.

V razdelku 5 smo obravnavali obstoj limitnih ciklov v nelinearnih avtonomnih sistemih.
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